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【 RC サーボ 】 

 

  RC サーボを制御する場合、サーボ用の電源を別途用意するようにしてください。 

 モータ類は大きな電流が流れるため、電源遮断やノイズによるマイコンのリセット 

などが発生することがあります。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ＲＣサーボモータ ＳＧ９０ 

・ＰＷＭサイクル：２０ｍs 

・制御パルス：０．５ｍｓ～２．４ｍｓ 

・制御角：±約９０°（１８０°） 

・配線： 

茶＝ＧＮＤ、赤＝電源［＋］、橙＝制御信号  

・トルク：１．８ｋｇｆ・ｃｍ 

・動作速度：０．１秒／６０度 

・動作電圧：４．８Ｖ（～５Ｖ） 

・温度範囲：０℃～５５℃ 

・外形寸法：２２．２ｘ１１．８ｘ３１ｍｍ 

・重量：９ｇ 
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（練習） 

サーボ１軸の制御を行います。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

RC サーボを制御する場合は、あらかじめ制御出力となるピンを RC サーボモードに変更

する必要があります。RC サーボの出力を設定できるピンは、Y03 または Y04 です。 
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（ラダー例） 
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ラダー例 
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Min,Max+1 の値をセ

ットして、X04 を AD

変換モードに変更 

Min,Max+1 の値をセ

ットして、X05 を AD

変換モードに変更 


